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Robotik Heute (Changan-Ford China)
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Roboter ausserhalb der Produktionshallen
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SpotMini | electic quadruped, Boston Dynamics

https://lwww.youtube.com/watch?v

Bosten:Dynamics
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Serviceroboter | die Herausforderungen

Roboter mussen mit unsicherer und nur
teilweise verfugbarer Information
umgehen konnen.

Roboter mUssen sehen, splren und i

verstehen kOnnen. 50x speed
https://www.youtube.com/watch?v=gy5933S0Gzo

Roboter mussen taktil mit der Umgebung
interagieren kdnnen -> («soft robotsy mit Kraftreglung)

Roboter muUssen intuitive programmierbar sein

Roboter lern- und anpassungsfahig sein
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Service Robots — designed for challenging tasks

Vertigo
| the ultimate wall climber

https://www.youtube.com/watchev=KRYT2kYbgo4

31

A Patslis Syatams Lab

AnyMal
| the ultimate quadruped

hitps://www.youtube.com/watchev=El1zBTYpXWO

Prof. Marco Hutter
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Klnstliches Sehen - visuelle Navigation

Google
,,17’ Project Tange

https://www.youtube.com/watch?v=yvgPrZNp4So
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Deep Learning for Robotics

= Key Idea: mimic behavior of neurons in a human brain in a very

simplified way. / t
Output nodes

Hidden nodes
Connections

= Deep learning methods learn an unknown function from
observing numerous exemplary input/output pairs.

Diagonal

= Examples
= Recognizing object types in images.
= Recognizing words in a voice recording.
» Recommending products based on past purchases.

= Challenges involve the generation of a big amount of fraining
data and tackling high computational burden.
— how to generalize from low amount of data 2
— how to learn from real world interactions
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Kollaborative visuelle Navigation

INn Zusammenarbeit mit

Prof. Marco Hutter

ETH:zurich

9PprNdIKRaw

September 2015

Collaborative Navigation for
Flying and Walking Robots

Péter Fankhauser, Remo Diethelm, Martin Wermelinger,
Thomas Schneider, Marcin Dymczyk, Michael Burri,
Michael Blésch, Dario Bellicoso, Christian Gehring,

Simon Lynen, Philipp Kriisi, Marco Hutter, Roland Siegwart

https://www.youtube.com/watchev
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Actions - from simple motion to complex interaction

Advanced (
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Environment - from static 2D grid maps to 3D cognitive maps
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Switzerland | a melting pot for robotics technology

Initiatives Spin-offs Industrial Collaborations (ASL)
| VY sensefly VERITY Google
roboticse - DI oo e | 8{} N

S Skybotix T @@wingtra S8 Research, Zurieh
dimehsion @® aeonscientific  [AMRehab ?’g = ABB
noonee - @TODLS inspire motivate. achieve L"‘ﬁl'l'lzl.!li
ETHzurich - | | PN o Tg&u_]!m
e | R DAY g %ed HEXAGON

H ]
A
[

e

DISTRAN @
£] Fotokite FLYABILITY
AERO IAIN

e .
M Rapyuta Robotics

& Hocoma
@ F&p @ Inspection Robotics
Peronol Robolics

BLUEBOTICS

Autonomous Systems Lab ﬁ Wyss Zurich

ewca

Geosystems

©BOSCH a
MANOR®
'\f}/‘ (\@,
Schindler ASCENDING
Roland Siegwart | 26.04.2017 [ 11



Einfluss “intelligenter Systeme” auf die Berufslandschatft

= Chancen
= Neue Maschinen und Produkte mit hoher Wertschdpfung (Roboter)
= Dank Automatisierung, Ruckverlagerung der Jobs aus den Niedriglohnldndern

= Unferstutzung bei der Losung unserer drdngendster Probleme (WelternGhrung,
Energie, ...)

= Versierte Nutzern der digitalen Welt kdnnen viel gewinnen (Ausbildung)
= Mehr Freizeite
= Risiken
= Dienstleistungsjolbs, bei denen die menschliche Interaktion nicht im Vordergrund
stehen, kommen immer mehr unter Druck (Banken, Versicherungen, ...)
= Menschen mit wenig Affinitat zur digitalen Welt kdnnen viel verlieren
= Hohere Arbeitslosigkeit?

»
-] °

<0 . .
® = B Avonomous Systems Lab ﬁwyss Zurich Roland Siegwart | 26042017 | 12



Wahrscheinlichkeit der Automatisierung in den nachsten 20 Jahren

Elektromonteur
Beruf Wahrscheinlichkest  Erwerbstitige ey

der Automatisierung Schawneiz® Lastwaer'lfahrer'
KassierinDetailhandel ~ 98% 14000
Kaufméannische
Angestelite 96% 284000
Metzger -
Empfangspersonal

Postangestellte
Buchhalter

Physiotherapeut .
Architekt 24000
Krankenschwaester % 80000

Quelle:

Migros Magazin, https://www.migrosmagazin.ch/menschen/portraet/artikel/gewinner-und-verlierer-der-digitalisierung
Basierend auf

- Arbeitsstudie «The Future of Employment: How susceptible are jobs to computerisation?», Oxford University, 2013.

- Gesamtzahl der in diesem Bereich Tatigen in der Schweiz
»
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